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Team Vorstellung

Klasse FSAPZ 14 (Prozessautomatisierung)

Fabian Rudersdorf Florian Gunster
25 Jahre alt 26 Jahre alt
Elektroniker fur Betriebstechnik Elektironiker fur Betriebstechnik

Continental AG Rheinbdllen Continental AG Rheinbdllen




Team Vorstellung

Klasse FSAPD 14 (Produktautomatisierung)

Tobias Stephan Thomas Dhom
29 Jahre alt 23 Jahre alt
Werkzeugmechaniker Fertigungsmechaniker

Opel RUsselsheim Borg Warner Kirchheimbolanden




Allgemeines zum Projekt

» Anderung/ Optimierung der Anlage ,,PizzaBot*




Allgemeines zum Projekt

Vorgaben:

» Frweiterung der Anlage um einige Zusatzstationen
» Station Creme Fraiche

» Statfion ,Teigrollen®
®» Magazin versetzen

» Station ,, Getranke*

» Umbau Robotergreifer

» Herstellung von Flammkuchen soll ermdglicht werden

» Umbau Magazin auf ,,Servoantrieb




Allgemeines zum Projekt

Vorgaben:

= Bis zu 2 Produkte sollen gleichzeitig gebacken werden kdnnen
» Anderung der PLC Programmierung
» Anderung des Roboterablaufs

» Anderung der HMI

» Fine Bestellmoglichkeit Uber das Handy wdare eine weitere Option
» Aufbau eines Wlan Netzwerks

®» Benutzung der Handyapp ,,Visu+tmobile*




Allgemeines zum Projekt

Allgemeine Aufgaben:

= Planung und Aufgabenverteilung
» FUhrung eines Blogs

®» Sponsorensuche

» Umbau der Altanlage

» Xplore Wettbewerb teilnehmen
» Finzeldokumentation fUhren

» |nbefriebnahme der Anlage



Allgemeines zum Projekt

Fabian Rudersdorf
Aufgabenbereiche

» Pflichtenheft
» Website erstellen und pflegen

= Visualisierung der Anlage
» Opfion Handy

= SPS Programmieren

» SEW einbinden




Allgemeines zum Projekt

Fabian Rudersdorf
Website erstellen

» Frstellt Uber Jimdo
®» Finarbeiten in das Website erstellen

» Adresse: www.flamizza.imdo.com

» Website wird von mir gepflegt.

» FOr den Blog ist jeder selbst verantwortlich


http://www.flamizza.jimdo.com/

BBS1 Xplore projects with link

Project 1: XPLORE / SmartFactory -
‘Flamizza 4.0"

Project Z: XPLORE / Recreation -

Herzlich Willkommen auf der

Website von "Flamizza 4.0"

€) bbs.eins.mainz

Abschlussprojekt Fachschule Automatisierung BBS1 Mainz

Dirfen wir uns vorstellen?
Wir sind ein Team bestehend aus angehenden Techniker und stellen auf dieser Websiie

unser Abschlussprojekt vor!

Das Abschlussprojekt ist eines von 16 Modulen an der Fachschule fir Technik an der BBS1




Projekt

Projektverlauf

Xpiore New Automa  Bewerbungsvideo

tion Award Wir haben heute unser Bewerbungsvideao fertiagestelit und werden
Bewerbungsvideo uns damit nun zeitnah bei dem Xplore New Automation Award von
22.05.2017 Phoenix Contact bewerben. Der Projekiname heifdt im Video noch

"Pizzilomat” wurde aber von allen Teammitgliedern offiziell
umbenannt in "Flamizza 4.0°|

Hier das Video!

“Flamizza 4.0@Xplore New Automation ... 49

——

Xplore New Automa  Bewerbung angenommen.
tion Award 2018 Heute haben wir die gute Nachricht erhalten. Wir sind offiziell beim
12.06.2017 Xplore New Automation Award 2018 Wettbewerb dabei, Wir sind in




Project

Project History

Xplore New Automa
tion Award
application video
22.05.2017

Xplore New Automa
tion Award 2018
12.06.2017

appilication video

We have completed our application video today and are now
applying to the Xplore New Automation Award from Phoenix
Contact. The project name is still called "Pizzflomat” in the video
but was officially renamed “Flamizza 4.0" by all team members!

Here is the video

“Flamizza 4.0gXplore New Automation ... 9

P il

Application accepted.

Today we received the good news. We are officially participating in
the Xplore New Automation Award 2018 competition. We can be
found in the "SmartFactory” category.

Crnncdlaodone



ul Telekom.de = 10:09 n' Telekom.de = 10:13

& flamizza.jimdo.com

@ flamizza.jimdo.com

Projekt

Aufgaben und Zeitverteilung

Florian Blog

Fabian Blog

Tobias Blog

Thomas Blog

Infos

Uber uns YYIIIANUVU I

Kontakt

Sponsoren e J Arvmaioroa A N"
B Flamizza 4.0




Allgemeines zum Projekt

Fabian Rudersdorf
Visualisierung der Anlage

» Frstellt mit ,,Visu+ 2"

» Einarbeiten in das Programm




Flamizza 4.0

Herzlich Willkommen bei Flamizza 4.0! Bitte wahlen Sie
aus der Bestellliste aus!

Pizza Flammkuchen
Bestellen Bestellen

2

Information Service
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S




Bestellung abbrechen

Bitte konfigurieren Sie einen Flammkuchen! (Creme Fraiche ist immer vorhanden)

Weiter

Sprite

Flamizza 4.0

Flammkuchen Bestellen

Pizza Bestellen

Bitte Bestatigen Sie Ihre Bestellung!

Service

Bitte konfigurieren Sie eine Pizza! (TomatensoBe mit Oreganc und Kase sind immer vorhan...
Pilze

Nein

Information

Schinken/ Speck

Fanta

Maochten Sie etwas Trinken?

Herzlich Willkemmen bei Flamizza 4.0! Bitte wahlen Sie aus der Bestellliste aus!

Vielen Dank fur |hre Bestellung! Bitte warten Sie bis das gewéhlte Produkt in der Ausgabe lie...
Salami

Cola

Bestellung abbrechen

Bitte konfigurieren Sie einen Flammkuchen! (Creme Frai...

Weiter

Sprite

Flamizza 4.0

Flammkuchen Bestellen

Pizza Bestellen

Bitte Bestatigen Sie lhre Bestellung!
Service

Bitte konfigurieren Sie eine Pizza! (TomatensoBe mit Ore...

Pilze

Nein

Information

Schinken/ Speck

Fanta

Maochten Sie etwas Trinken?

Herzlich Willkemmen bei Flamizza 4.0! Bitte wahlen Sie a...
Vielen Dank fur lhre Bestellung! Bitte warten Sie bis das g...

Salami
Cola

Zeichenfolge-1D | Deutsch | Englisch
Bestellen Bestellen order
Zwiebeln Zwiebeln onions
Zurick Zuriick back

cancel order
Please configure a tarte flambée! (Creme Fraiche is al...
continue

sprite

Flamizza 4.0

Order tarte

Order pizza

Please confirm your order!

Service

Please configure a pizza! (Tomato sauce with oregan...
mushrooms

no

Information

ham/ bacon

fanta

Would you like to drink something?

Welcome to Flamizza 4.0! Please select from the orde...
Thank you for your order! Please wait until the select...
salami

cola



Flamizza 4.0

Bitte konfigurieren Sie eine Pizza! (TomatensoBe mit
Oregano und Kase sind immer vorhanden)

e S ) e p e

- Salami

| Schinken/ Speck
[ Pilze

[ Zwiebeln

Bestellung abbrechen




Flamizza 4.0

Mochten Sie etwas Trinken?

111

Bestellung abbrechen




Flamizza 4.0

Bitte Bestatigen Sie Ihre Bestellung!

Zurtick Bestellung abbrechen




Flamizza 4.0

Vielen Dank fir Ihre Bestellung! Bitte warten Sie bis das
gewahlte Produkt in der Ausgabe liegt!




Service

Zurick




OPC Configurator

E@ OpcProject

E--% Flarmizza
L i A MewReszource

Resource bype: I”-': 3w [P »=41.40]

Drezcription:

COMMUMICATION TCRAP
|P Address; 192168102220
Tirneout: 10000 mz

DLL: PLCOMD32.0LL

State: OMLIME

Settings...




PhoenxContact. AX-5erver.21 - Phoenix Contact - OPC Test Client

File Server Group Item View Help

¥ & £ @[] 2]

Item Yalue | Variant type
MewResource.Bestellung_Start 0 VT_BOOL
MewResource.Pizzawahl_TP 0 YT_UI12
MewResource.Pumpe 0 VT_BOOL
MewResource.5alami 0 VT_BOOL
MewResource Var_HMI|_Bestellbestaetigung 0 VT_BOOL
MewResourceVar_HMI_Flam 0 VT_BOOL
MewResourceVar_HMI_Pilze 0 YT_BOOL
MewResourceVar_ HMI_Pizza 0 VT_BOOL
MewResourceVar HMI Salami 0 YT _BOOL
MewResourceVar_HMI|_Speck 0 VT_BOOL
MewResourceVar HMI_Zwiebeln 0 VT_BOOL
MewResource.Main.Ablauf_1.5tart_Bestellung_HMI 0 VT_BOOL

Ready




Allgemeines zum Projekt

Fabian Rudersdorf

Visualisierung der Anlage Uber Handy

» Benutzung der Handy App ,,Visu+ mobile*

» Auflbau eines Wlan Netzwerkes

» Konfigurieren einer Remoteverbindung




al Telekom.de = 10:48 @ 9% 81% =)

+ Bearbeiten Sortieren

Q Suchen

Flamizza

PxC demo profile

al Telekom.de = 10:48 @ 9% 81% =)

£ Profileinstellungen

Grundlegend Erweitert ]

Profilname: * Flamizza
Server-Adresse: © 192.168.102.111
Server-Port: * 12233
Startbildschirm:

Benutzername:

Passwort:

P—
C—
P—




Flammbkuchen

Pizza Bestellen Bestellen

Flamizza 4.0

Heratan Wilkaommen Des Flameza 4 0! Bine watsen Se s
ot Bostollste aus!

Flammkuchen
Bestellen

Pizza Bestellen







kg PC WORX - Flamizzad_0

Egatei Bearbeiten Ansicht Projekt Code Online Extras 7
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(*Hauptschrittkette fur Magaain und Forderband™)
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Salami_Fertig
Salarni_HM!
Speck_Fertig
Speck_HME
2wiebeln_Fertiq







H PCWORX - Flamizzad 0 - [Mot_Aus:Ablauf]
;Qatei Bearbeten Ansicht Projekt Code Objekte Layout Online Extras Fenster T

DEH Qs e oo Al MELEHEPS B it [BeaascoE |
LA [y g0 g AR £010,19 9 Lo g e de o o g b JHE QIO HE T o HEHL Yt

i Procbeu fensier B [T 0 stoerung
=3 Projekt ; C\Users\Fabian'Desktc & | | iz
([ Bbliotheken 3 r 5010.x
El'a Datentypen 4 r 5011.x
e sys_flag_types 5 r 5008.x
=3 Logische POEs & r S5017.=
Tomatensosse 7 r 5018.x
E|... Ablauf 3 r 5030.x
Ablaufy = r S5031.x
Ablauf 10 r 5032.x
(A Transttionen 11 r S033.=
20 Aktionen 12 1 5034.x
=@ Uebergabe_HMI 13 r 5035.x
----- [i] Uebergabe_HMIT 14 r 5029.x
----- Uebergabe_HMIV iy r S5037.=
----- [I] Uebergabe_HMI 16 r S5038B.x
=-[0] Main 17
----- [i] MainT 18 5 5001.%
----- Main'/
..... @ Main
=58 Hardwarestruktur
=8 STD_CNF : ARM_L_40
El@ STD_RES : ILC350F
=58 Tasks
= [0] STD_TSK:
=-([0] Main : b
b Ma.
iy Global_Varia..
.l 10 Configurat... ¥
= > | <
B | rﬂ' E' | =3 .Plblauf:.ﬂblaufl'- lUebergabe. .. |:.- Main:Main
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3- . » E 1% Code } Fel
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kgl PC WORX - Flamizzad_0

Egatei Bearbeiten Ansicht Projekt Code Online Extras 7

i) & 15| =] PR == R 3 B O | [ [ o e = R=R- N W
i Prozessdatenzuordnung a -
SymboleVariablen aﬂ ILC 350 PN 192.168.102.220
E-23 STD_CMNF : ARM_L 40 EIR Ressource
©-88 STD_RES : ILC350PN_395 R STD_RES ILC350PN_395
o —-#3%% PROFIMET
5| NewGroup & ﬂﬂ
=87} IL PN BK DI8 D04 2TX-PAC roboter 192.168.102.225
Default :
- - r-JE IL PN BK DI3 DO4 2TX-PAC Magazin 192.168.102.3
System Variables :
Automatisch eingefiigt E IL PN BK DI3 DO4 2TX-PAC Foerderband 192,168.102.2
@ Gateway DFE32B V1.2 sew-gateway-dfe32b26 192.168.102.30
EIIEI STD_TSK : DEFAULT .#.INﬁg:;JEEDEBEB V1.4 sew-mdx61b-dfe32b20.pizza 192.168.102.132
&-[0] Main : Main = - ’
o i ‘#HBIL?ADM—MEGJ
E #21BIL24D0O160.2
Symbol/Variable Datentyp Prozessdatum Best | Gerat Prozessdatum 1/Q Datentyy
Q_SEW_GATEWAY DFE32B26 2 PROZE WORD #1D040.2 ouT2 Q BOOL
War_HMI_Reset BOOL #1D040.2 ouT3 Q BOOL
Yar_HMI_Tomaten_Pumpe BOOL #1D040.2 ouT4 Q BOOL
Tomaten_Pumpe BOOL #3IBIL24DO16-PACD.1 % 1.4 #1D040.2 ~DO4 Q BITSTRIF
WAR_HMI_Blech_Zylinder BOOL #2DI80.3 M1 | BOOL
Zylinder_Blech BOOL #3IBIL24DO16-PACD.T V2.1 #2DI80.3 M2 | BOOL
Stoerun BOOL IL PM BK DI8 DO4 2TX-PAC roboter 192.168.102.225 ' IN1 #2DI80.3 M3 | BOOL
g
#2DI80.3 M4 | BOOL
#2DI80.3 M5 | BOOL
> | £ >




Allgemeines zum Projekt

Fabian Rudersdorf

Aktuelle Probleme:

= Visu+ OPC Variablen

» Handy App ,,Visu+ mobile* unterbricht
» Finbinden des SEW in das Projekt

» ? Pizzen/ 2 Flammkuchen herstellen




Allgemeines zum Projekt

Fabian Rudersdorf
Ausblick:

Inbetriebnahme und Implementierung der Positionierung des
Magazins und Foederbands.

Phoenix Contact Support wegen technischer Probleme
kontaktieren

Fertigstellung des SPS Programms

Prozessdatenzuordnung der |/Os



Allgemeines zum Projekt

Florian Gunster

Aufgabenbereiche

» Pflichtenheft

» Crafcet erstellen

» Roboter Inbetriebnahme

» Roboter Programmierung

» SEW Inbetriebnahme

» Anfallende elektrische Verdrahtung

» Schaltplan Abdnderungen



Allgemeines zum Projekt

Erstellen eines Grafcets

Einteilung in:
» Not-Aus
= Magazin

®» Forderband
= Belagstationen
®» Robofer




Allgemeines zum Projekt

MNot-Aus
Grafcet:

-Not Aus + Grundgerust
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Allgemeines zum Projek’

Grafcet:
- Magazin
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Allgemeines zum Projekt

Grafcet:
-Forderband

Grundlage
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Allgemeines zum Projekt

Grafcet:
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Allgemeines zum Projekt

Grafcet:

-Roboter
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Allgemeines zum Projekt

Roboter Inbetriebnahme

Probleme:

» Bqgtteriealarm am Roboter.

» Ausfindig machen der Batterien
®» Roboter hat Justage verloren

®» Fihnmessen der einzelnen Achsen




Allgemeines zum Projekt

Batteriewechsel am Roboter




Allgemeines zum Projekt

Justage des Roboters

» Roboter auf Achsmarkierungen fahren

) ¢

» Durchfuhren mit Achse 1 -5

» Justage setzen am Roboter




Allgemeines zum Projekt

$5101. S84

Justage des Roboters '




Allgemeines zum Projekt

Roboter Programmierung

®» Anlegen eines Programmes




Allgemeines zum Projekt

Roboter Programmierung

¥y
A
3 - ¢

adman switch ¢




Allgemeines zum Projekt

Roboter Ausblick

» Nachteachen der Positionen
» Finbinden der Gefrankestation

» Kommunikation Roboter - SPS




Allgemeines zum Projekt

oA

-
L, ..

SEW Inbetriebnahme B8

o

®» Teigmagazin bekom
» Montage, neuer Umri —

» Geberkabel verlege




Allgemeines zum Projekt

SEW Ausblick

» Referenzendschalter fUr Geber Magazin installieren
» Finmessen des Gebers

» Erstellen von Tabellenparametrierung der SEW Antriebe




Allgemeines zum Projekt

SEW Probleme

» Sicherung I&st aus
» Vermutlich Bremse defekt

» Kontakt mit SEW aufnehmen




Allgemeines zum Projekt

Anfallende Elekirische Verdrahtungen

» Neuver Frequenzumrichter ( 1~ -> 3~)
®» Bremse Umrichter (Ansteuerung abandern)
» Verkabelung Endschalter

» Hinzukommende Komponenten verkabeln



Allgemeines zum Projekt

Elektro Schaltplan

» Anderungen im Schaltplan abd&ndern




Allgemeines zum Projekt

Tobias Stephan

Aufgabenbereiche

» Anfertigung der Konstruierten Teile

» Frstellung von CAD / Technischen Zeichnungen zur Ferfigung und
spateren Dokumentation

» Konstruktion der Anlage
» Pjzzableche
» Creifer Konzept Uberarbeiten fUr die GetrGnkeausgabe

» \Vorhandene Belegstationen optimieren / Fehlende Stafionen
Konstruiere

» Konstruktion, Fertigung und Implementierung des Teigbands




Erstellung von CAD / Technischen
/eichnungen

Konstruktion der Anlage




Erstellung von CAD / Technischen

/eichnungen

Pizzableche




Erstellung von CAD / Technischen
Zeichnungen

Pizzableche
Nachher

Vorher




Erstellung von CAD / Technischen
/eichnungen

Greifer Konzept Uberarbeiten fur die Getrdnkeausgabe




Erstellung von CAD / Technischen
Zeichnungen

Greifer Konzept Uberarbeiten fur die Getrankeausgabe
Vorher Nachher




Erstellung von CAD / Technischen
Zeichnungen

Greifer Konzept Uberarbeiten fur die Getrankeausgabe
Vorher Nachher




Erstellung von CAD / Technischen
/eichnungen

Vorhandene Belegstationen optimieren / Fehlende Stationen Konstruieren

» Sol3enverteilung




Erstellung von CAD / Technischen
/eichnungen

Vorhandene Belegstationen optimieren / Fehlende Stationen Konstruieren

» Zusatzliche Station flr Zwiebel und Speck Verteilung

» Station in CAD konstruieren

» Station herstellen
» Station in die Anlage einbauen und in die Programmierung einfligen




Erstellung von CAD / Technischen
/eichnungen

Konstruktion des Teigbandes




Erstellung von CAD / Technischen
Zeichnungen

Implementierung des Teigbands




Erstellung von CAD / Technischen
/eichnungen

Implementierung des Teigbands




Allgemeines zum Projekt

Thomas Dhom
Aufgabenbereiche

» Getrankespender mit Ausgabe

» Pneumatikverbindungen Getrankespender
» Programmierung Getrankespender

®» Programmierung bzw teaching des Roboters
» Erstellen und pflegen der Facebookseite

» frstellen des Logos



Gefrankespender mit Ausgabe

3 Spalten fur die Es kdbnnen jeweils 3
jeweiligen Getranke Dosen pro Spalte Platz
Cola,Fanta,Sprite finden




Gefrankespender mit Ausgabe

3 pneumatik Zylinder
zur Ausgabe der
Dosen




Gefrankespender mit Ausgabe

Gehduse mit Blechen

versehen




Gefrankespender mit Ausgabe

Montieren und positionieren des
GetrGnkespender neben dem
Flamizza - Ofen

e




Gefrankespender mit Ausgabe

Montieren der Rampe zur FUhrung
der Getrdnkedosen

Getrankeposition zum
Abholen vom Roboter




Gefrankespender mit Ausgabe

Herstellen und bearbeiten des Auffangpositionierers der Dosen




Facebook Seite

https.//www.facebook.com/Flamizza-1574561025897641/2ref=bookmarks

G
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Here you can see the Flamizza plates for pizza or tarte lambée
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Anderung Pizzableche 02,1037 09.11.17

Umbau Magazin/ 5SEW Peo... 13,1117 2001217

SEW Parametrieren 16.10.17 22,1217

Zwischenprasentation 02,1017 20,1117

Umbau Zutatenbestickung13.11.17 201217

Roboter Programmieren 30,1017 201217
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Umbau Beleuchtungsanla...04.12.17 181217
Umhausung 01.01.18 29.01.18
Abschlussprasenation 01.01.18 19.01.18

Abschlussvideo Xplore 01.01.18 19.01.18

@ Projektzeitraum 21.08.17 02.02.18

o Dokumentation 21.08.17 11.01.18 s |
© Fote und Videomaterial ~ 21.08.17 29.01.18 e |
o Website pflegen 21.08.17 29.01.18 V7
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